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U10-500 U10-400 مدل بازو

3m 2.5m حداکثر عرض هر لنگه درب

500kg 400kg حداکثر وزن هر لنگه درب

230 VAC - 50Hz منبع تغذیه

0.8A )idling current( جریان کارکرد عادی موتور

1A )full load current( حداکثر جریان حالت اضافه بار

200W )maximum power( حداکثر توان مصرفی

8µF خازن

500mm 400mm حداکثر کورس پیستون جک

0.016 m/s سرعت پیستون جک

2300N حداکثر نیروی محوری جک

-30 / +50 C درجه حرارت کارکرد جک

IP44 درجه حفاظت جک

30% سیکل کارکرد

6.8kg 6.5kg وزن جک

U10-400 U10-500

A 819 944

B 762 887

C 1162 1387

U10 1 - مشخصات فنی بازو
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توجه : قبل از نصب پایه های بازو ، موارد ذیل را کنترل کنید:
	. درب به راحتی باز و بسته شود و گیر نداشته باشد .

	. مانعی در مسیر حرکت درب وجود نداشته باشد .
	. لولا ها معیوب نباشند و روغن کاری شده باشند .

	. در انتهـــای کـــورس بـــاز و بســـته شـــدن درب ، اســـتاپر هـــای مکانیکـــی
(A , B) تعبیـــه شـــده باشـــد .

4x1mm2                      کابل   U10 بازو -	

2x1.5mm2                      2 کابل

RG-58          3 کابل کواکسیال

2x1mm2                        سلکتور سوئیچی یا دیجیتالی   کابل -	

4x1mm2        )RX( کابل گیرنده 

2x1mm2     )TX( کابل فرستنده 

 5- چشمی سمت داخل محوطه

4x1mm2        )RX( کابل گیرنده 

2x1mm2      )TX( کابل فرستنده 

 6- چشمی سمت خارج محوطه

3x1.5mm2                      7- برد کنترل کابل 

 8- قفل درب پارکینگی   مدل 1093 پارکینگی

2 - چیدمان متعلقات جک
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3- جداول و نکات نصب مکانیکی بازو
بـــرای جلوگیـــری از اعمـــال نیـــرو هـــای نامناســـب بـــه جـــک هـــا و جلوگیـــری از ناهماهنگـــی در ســـرعت هـــای بـــاز و بســـته شـــدن

لنگـــه درب هـــا ، انـــدازه هـــای موجـــود در جـــداول ذیـــل توصیـــه مـــی شـــود .

توجه : نصب قفل برقی بر روی درب با عرض های مختلف توصیه می گردد .

1-3 - باز شوی به سمت داخل محوطه

U10-500
A

)
B

)
C

)
F

)

90°

20 130 170 1200
40 150 180 1190
60 170 180 1190
80 190 190 1180

100 210 190 1170
120 230 190 1170
140 250 180 1170
160 270 190 1170
180 290 170 1180

100°

20 130 160 1210
40 150 170 1200
60 170 170 1200
80 200 180 1190

100 210 170 1190
120 230 190 1170
140 250 180 1180
160 270 160 1200
170 280 160 1200

110°

20 130 170 1200
40 150 180 1190
60 1170 180 1190
80 190 190 1180

100 210 200 1170
110 220 200 1170

U10-400
A

)
B

)
C

)
F

)

90°

20 130 130 1010
40 150 140 1000
60 170 150 990
80 190 150 980

100 200 150 980
120 210 140 980
140 250 120 1010

100°

20 130 170 970
40 150 180 960
60 170 180 960
80 190 170 970

100 210 140 990

110°
20 130 190 950
40 150 180 960
50 160 170 970
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2-3- بازشوی به سمت خارج محوطه

U10-400

)



)



)



)



80° 30 110 to130 90 949

85° 30 110 to130 100 967

90° 30 110 to130 110 986

95° 30 110  to130 120 1006

100° 30 110 to130 130 1027

110° 30 110 to130 140 1057

U10-500

)



)



)



)



80° 30 130 100 995

85° 30 130 110 1005

90° 30 130 120 1015

95° 30 130 130 1025

100° 30 130 140 1035

110° 30 130 150 1045
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بـــا توجـــه بـــه شـــرایط محـــل نصـــب ، یکـــی از ردیـــف هـــای عـــددی جـــدول صفحـــات قبـــل را انتخـــاب کـــرده و نصـــب مکانیکـــی
بـــازو را مطابـــق توضیحـــات ذیـــل ادامـــه دهیـــد :

پایـــه هـــای عقـــب و جلـــوی بـــازو بایـــد مســـتقیماً بـــه ســـتون و لنگـــه درب جـــوش داده شـــوند . در صورتـــی کـــه امـــکان جـــوش کاری
مســـتقیم پایـــه هـــا وجـــود نداشـــته باشـــد ، توصیـــه مـــی شـــود ابتـــدا پایـــه هـــا را بـــه پلیـــت مناســـبی جـــوش داده و ســـپس پلیـــت

را بـــه ســـتون و درب پیـــچ کنیـــد .
ًپس از نصب پایه ها ، لنگه درب ها را کاملا ببندید .

بازو را توسط پین های 	 و 	 موجود در بسته بندی به پایه ها متصل کنید .
توجه : برای جلوگیری از آسیب دیدن بازو به موارد ذیل توجه کنید :

پایه های جلو و عقب بازو باید در یک سطح نصب شوند .
در وضعیتـــی کـــه لنگـــه درب کامـــلًا بســـته مـــی باشـــد ، حداکثـــر کـــورس بازشـــوی جـــک

)A)  نبایـــد بیشـــتر از انـــدازه هـــای ذیـــل باشـــد :
U10-400 = 465 mm
U10-500 = 556 mm

ــد بیشــتر از 56 ــدازه )B) بای ــی باشــد ، ان ــاز م ــلًا ب ــه درب کام ــه لنگ ــی ک در وضعیت
ــه شــود . ــر در نظــر گرفت ــی مت میل

در صورتی که از استاپر مکانیکی استفاده نمی شود حداکثرکورس بازشوی جک
)A( برابر حد نهایی طول لوله باشد.
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4- خلاص کردن بازو در شرایط اضطراری:
درشرایط قطع برق شهری و یا مواقع اضطراری ، به روش ذیل می توانید بازو را خلاص کرده و لنگه درب ها را حرکت دهید :

	. ابتـــدا درپـــوش پلاســـتیکی را از روی خـــلاص کـــن برداریـــد و ســـپس کلیـــد خـــلاص کـــن را در محـــل مربوطـــه قـــرار داده
و 8۰	 درجـــه بچرخانیـــد.

	. لنگه درب ها را به آرامی حرکت داده و در موقعیت مورد نظر قرار دهید .
	. کلید خلاص کن را در وضعیت قفل قرار داده و کلید را خارج کنید . درپوش پلاستیکی را بر روی خلاص کن قرار دهید.

U10  5- اتصالات الکترونیکی
توجه : کابل خروجی از بازو را طوری نصب کنید که در هنگام باز و بسته شدن لنگه درب ها دچار کشیدگی نشود .

وضعیت قفلوضعیت خلاص
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)N.C( 	 چشمی 21 433MHz ماژول رسیور 1

مشترک چشمی ها 22 ترمینال مربوط به آنتن رسیور 2

)N.C( 	 چشمی 23 نمایشگر سون سگمنتی 3

تغذیه 		+ ولت 24 ترانس ورودی 4

)GND( زمین 25
جامپرهای ورودی جهت اتصال تغذیه

5

تغذیه 		+ ولت 26 6

)GND( ولت 		زمین  27 Lock Overload (اضافه بار قفل برقی) 7

فلاشر 		 ولت
28 فیوز 5 آمپر 8

29 ال ای دی مربوط به چشمی 	 (اگر روشن باشد بیانگر فعال بودن این آیتم می باشد) 9

)FREE RELAY( رله آزاد COM 30 ال ای دی مربوط به چشمی 	(اگر روشن باشد بیانگر فعال بودن این آیتم می باشد) 10

)FREE RELAY( رله آزاد  N.O 31 ال ای دی مربوط به میکروسوئیچ 	 (اگر روشن باشد بیانگر فعال بودن این آیتم می باشد( 11

قفل برقی 		 ولت
32 ال ای دی مربوط به  میکروسوئیچ 	 (اگر روشن باشد بیانگر فعال بودن این آیتم می باشد) 12

33 ال ای دی مربوط به Auto Closing (اگر روشن باشد بیانگر فعال بودن این آیتم می باشد) 13

)Close( 	 سیم قهوه ای موتور 34 ال ای دی مربوط به Overload  Motor (اضافه بار موتورهای 	 و 	) 14

سیم آبی موتور 	 (مشترک) 35 )N.Cمیکروسوئیچ جهت باز شدن(اتمام حرکت برای هر دو درب 15

)Open( 	 سیم مشکی موتور 36 مشترک میکروسوئیچ ها 16

)Close( 	 سیم قهوه ای موتور 37 )N.Cمیکروسوئیچ جهت بسته شدن(اتمام حرکت برای هر دو درب 17

سیم آبی موتور 	 (مشترک) 38 کلید فشاری تک لنگه 18

)Open( 	 سیم مشکی موتور 39 مشترک کلیدهای فشاری 19

تغذیه ۰		 ولت برق شهر
40

کلید فشاری دو لنگه 20
41

U10 ۶- مشخصات برد کنترل
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برد کنترل دیجیتالی U10 محصولی ابتکاری از شرکت یوتاب می باشد که عملکرد ایمن و موثر درب های لولایی را تضمین می کند .
این برد کنترل دارای ویژگی هایی به شرح ذیل می باشد :

	. مجهز به صفحه نمایشگر برای تنظیم راحت تر و سریع تر منوها
	. کنترل اتوماتیک جریان موتور ها

	. تنظیم قدرت هر یک از موتور ها به صورت مستقل
	. تشخیص مانع به وسیله نظارت بر جریان موتور ها

5. تنظیم اتوماتیک زمان کارکرد موتور ها
6. تست عملکرد چشمی ها قبل از هر بار باز شدن لنگه درب ها

7. غیر فعال کردن ورودی ترمینال های چشمی از طریق منو های مربوطه که در این حالت دیگر نیازی به نصب جامـپر به
این ترمینال ها نمی باشد .

8. غیر فعال شدن چشمی در انتهای کورس حرکت بسته شدن جهت افزایش امنیت و جلوگیری از ورود افراد ناشناس
	. امکان انتخاب فعال و یا غیر فعال بودن تغذیه چشمی در زمان بی کاری در موقعیت چارچوب (جهت افزایش طول عمر

چشمی ها)

اخطار : قبل از انجام سیم بندی ، جریان برق شهری سیستم را قطع نمایید .

1-۶ - موتورها
 برد کنترل U10 برای کنترل یک و یا دو موتور طراحی شده است .

در کورس باز شدن ، ابتدا موتور M1 شروع به باز شدن می کند و پس از یک تأخیر حرکتی که توسط منوی r.AP قابل تنظیم است ،
موتور M2 شروع به باز شدن می کند .

در کورس بسته شدن ، ابتدا موتور M2 شروع به بسته شدن می کند و پس از یک تأخیر حرکتی که توسط منوی r.Ch قابل تنظیم
است ، موتور M1 شروع به بسته شدن می کند .

منوی r.AP و r.Ch برای جلوگیری از برخورد لنگه درب ها به یکدیگر در کورس باز و بسته شدن در نظر گرفته شده است .
t.AP2 متصل شود . همچنین منوی M1 توجه : در حالتی که درب تک لنگه می باشد ، سیم های جک باید به ترمینال های موتور

را در وضعیت صفر تنظیم نمایید.

U10 مشخصات فنی تابلو فرمان به شرح ذیل می باشد :

230V / 50Hz منبع تغذیه

2 x 700W حداکثر توان بارگذاری موتور ها

30% سیکل عملکردی

0.45W stand bye توان مصرفی در حالت

10W حداکثر توان مصرفی وسایل جانبی 		 ولت متصل به برد کنترل

5A فیوز تابلو فرمان

1600 g وزن تابلو فرمان

295 x 230 x 100mm ابعاد تابلو فرمان

-20to+60°c محدوده مجاز درجه حرارت محیط

IP55 درجه حفاظت تابلو فرمان
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سیم های موتور M1 را به شرح ذیل متصل کنید :
)OPEN فرمان باز( MOTOR1 سیم مشکی به ترمینال .	

)CLOSE فرمان بسته( MOTOR1 سیم قهوه ای به ترمینال .	
)COM مشترک( MOTOR1 سیم آبی به ترمینال .	

	. خازن راه انداز به ترمینال های Open و Close موتور 	
سیم های موتور M2 را به شرح ذیل متصل کنید :

)OPEN فرمان باز( MOTOR2 سیم مشکی به ترمینال .	
)CLOSE فرمان بسته( MOTOR2 سیم قهوه ای به ترمینال .	

)COM مشترک( MOTOR2 سیم آبی به ترمینال .	
	. خازن راه انداز به ترمینال های Open و Close موتور 	

:)BUTTON(2-۶ - کلید فشاری
بـــرد U10 دو عـــدد کلیـــد فشـــاری بـــرای عملکـــرد تـــک لنگـــه و دو لنگـــه
دارد کـــه بـــا فشـــردن هریـــک از ایـــن کلیدهـــا بســـته بـــه نـــوع درب، درب

شـــروع بـــه حرکـــت (Step by Step) مـــی نمایـــد.

3-۶- چشمی ها
چشمی را به دو حالت می توانید به برد کنترل U10 متصل نمایید :

www.DigiDSC.com
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4-۶- تنظیم انتهای کورس حرکتی توسط میکروسوئیچ:
ــی و ــتاپرهای مکانیک ــط اس ــی آن توس ــورس حرکت ــای ک ــدا و انته ــد و ابت ــی باش ــوئیچ م ــد میکروس ــرل U10 فاق ــرد کنت ب
زمـــان کارکـــرد موتـــور تعریـــف مـــی شـــود ، لـــذا جهـــت اســـتفاده در نقاطـــی کـــه دارای اســـتاپر مکانیکـــی نمـــی باشـــد مـــی تـــوان
ـــه محـــض ـــه نحویکـــه ب ـــاز و بســـته شـــدن اســـتفاده نماییـــد ب ـــرای کـــورس ب از میکروســـوئیچ هـــای محـــدود کننـــده حرکـــت ب

ـــه میکروســـوئیچ فرمـــان اســـتپ صـــادر گـــردد. رســـیدن درب ب

)FOTO 1( 1 حالت
در این حالت چشمی در قسمت داخلی محوطه و در محدوده خارج از مسیر حرکت درب نصب می شود و در هنگام باز و بسته شدن

درب فعال می باشد .
اگر مانعی مانند اتومبیل ارتباط چشمی ها را در هنگام حرکت درب قطع کند ، برد کنترل حرکت درب را متوقف می کند .

)FOTO 2( 2 حالت
در این حالت که روش رایج نصب در چشمی می باشد ، چشمی در قسمت بیرونی درب نصب می شود و فقط در هنگام بسته شدن

درب فعال می باشد .
اگر مانعی مانند اتومبیل ارتباط چشمی ها را در هنگام بسته شدن درب قطع کند ، برد کنترل حرکت درب را بدون وقفه معکوس کرده

و درب باز می شود . در این حالت از ترمینال FOTO2 برای نصب چشمی استفاده می شود .
24VDC 12 برای تغذیه چشمی ها در نظر گرفته شده است همچنین می توانید از تغذیهVDC ولتاژ U10 توجه : در برد کنترل

با قرار دادن یک فیوز الکترونیکی نیز استفاده نمایید . همچنین این برد قابلیت انتخاب نوع تغذیه چشمی ها را دارا می باشد بنحوی که
جهت افزایش طول عمر چشمی ها تغذیه چشمی تنها در زمان حرکت درب ها وصل گردد و در زمان بی کاری تغذیه چشمی ها قطع

گردد ، این امکان در منوی FotP قابل دسترس می باشد.
اخطار : سیم های مرتبط با چشمی نباید از لوله برقی که برای سیم های موتور استفاده شده ، عبور داده شوند .

توجه : اگر بیش از یک جفت چشمی در دهانه ورودی نصب می کنید ، این چشمی ها باید به صورت سری به یکدیگر متصل شوند .
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5-۶- فلاشر
این ترمینال در زمان کارکرد موتور ها ، با ولتاژ دائم 24V فلاشر را تغذیه

خواهد کرد .
خروجـــی ایـــن ترمینـــال از طریـــق منوهـــای tpre (زمـــان چشـــمک زدن
ــر در ــمک زدن فلاش ــدن) و Lppa (چش ــاز ش ــروع ب ــل از ش ــر قب فلاش
ــل ــک») قاب ــدن اتوماتی ــته ش ــوس در «بس ــمارش معک ــان ش ــدت زم م

ــف اســت. ــرای شــرایط مختل ــم ب تنظی

6
سیم های قفل را به ترمینال های Lock  متصل نمایید .

توجه : قفل مورد نظر باید 12V باشد .
از طریق منو های t.SEr  می توانید زمان تحریک بوبین قفل را مدیریت نمایید .

ــه قفــل و چفــت شــدن ــر زبان ــرای آزاد شــدن راحــت ت دو منــوی دیگــر ب
ـــه قفـــل در نظـــر گرفتـــه شـــده اســـت : ـــر زبان مطمئـــن ت

: )Backlash time( قابلیت آزاد شدن راحت تر زبانه قفل -	
در صورتـــی کـــه ایـــن قابلیـــت از طریـــق منـــوی tind فعـــال شـــود ، قبـــل از
بـــاز شـــدن درب ، موتـــور هـــا در جهـــت بســـته شـــدن حرکـــت کـــرده و پـــس
از آزاد شـــدن زبانـــه قفـــل ، لنگـــه درب هـــا در جهـــت بـــاز شـــدن شـــروع بـــه

حرکـــت مـــی کنـــد .
: )Fast closing time after slow down( قابلیت چفت شدن -	

در صورتـــی کـــه ایـــن قابلیـــت از طریـــق منـــوی t.CuE(فشـــار نهایـــی) فعـــال
شـــود ، پـــس از اتمـــام محـــدوده ســـرعت آهســـته در انتهـــای کـــورس بســـته
شـــدن ، موتـــور هـــا بـــا ســـرعت عـــادی بـــه درب فشـــار مـــی آورنـــد تـــا زبانـــه

قفـــل راحـــت تـــر چفـــت شـــود .

7-۶- آنتن
بـــرای افزایـــش محـــدوده تحـــت پوشـــش ریمـــوت و کارت گیرنـــده ، پیشـــنهاد
مـــی شـــود آنتـــن را نصـــب نماییـــد . بـــرای ایـــن منظـــور ، مغـــزی ســـیم آنتن
ــه ــال ANT و شــیلد را ب ــه ترمین ــر روی فلاشــر وجــود دارد) را ب (کــه ب

ترمینـــال GND متصـــل نماییـــد .

www.DigiDSC.com
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8-۶ - منبع تغذیه
جریـــان بـــرق شـــهری 220VAC-50Hz را بـــه ترمینـــال هـــای L/N بـــرد

کنتـــرل متصـــل نماییـــد .
ــه ــان ورودی ب ــوری قبــل از جری پیشــنهاد مــی شــود یــک فیــوز مینیات

ـــرد کنتـــرل تعبیـــه نماییـــد . ب

9-۶- کارت گیرنده و ریموت کنترل
در کارت گیرنده U10 دو کانال به شرح ذیل قرارگرفته شده است :

	. کانال 	 : فرمان باز/ بسته شدن دو درب
	. کانال 	 : فرمان باز/ بسته شدن تک درب

نحوه لرنینگ ریموت ها :
جهت لرن نمودن ریموت ها می بایست مراحل ذیل انجام شود :

rF نگهداشتن کلید منو جهت ورود به منوی .	
	. هنگام ورود به منوی rf ، آیتم Set را انتخاب نمایید .

	. سپس حروف rFd2 بر روی نمایشگر نشان داده می شود که به معنی فشردن کلید دو درب از ریموت می باشد .
	. سپس حروف rFd1 بر روی نمایشگر نشان داده می شود که به معنی فشردن کلید تک درب از ریموت می باشد .

5. پـــس از تعریـــف کلیـــد هـــای ریمـــوت مـــی بایســـت بـــه هـــر ریمـــوت یـــک کـــد داده شـــود کـــه برنامـــه آخریـــن کـــد تعریـــف
UP/DOWN نشـــده را بـــر روی نمایشـــگر نشـــان مـــی دهـــد ، در صـــورت عـــدم انتخـــاب آن کـــد مـــی تـــوان بـــا کلیدهـــای

بـــرروی بـــرد کـــد دلخـــواه را انتخـــاب نماییـــد.
6. در انتهـــا بـــا فشـــردن کلیـــد منـــو کـــد تعریـــف شـــده را تاییـــد نماییـــد کـــه در ایـــن حالـــت عبـــارت done بـــرروی نمایشـــگر
ظاهـــر مـــی شـــود و مجـــدد ســـر منـــوی rF را نمایـــش مـــی دهـــد . (در ایـــن حالـــت ریمـــوت مـــورد نظـــر تعریـــف مـــی گـــردد)

نحوه پاک نمودن ریموت ها :
جهت پاک نمودن ریموت ها می بایست مراحل ذیل انجام شود :

rF نگهداشتن کلید منو جهت ورود به منوی .	
	. هنگام ورود به منوی rF بوسیله کلید های UP/DOWN آیتم delt را انتخاب نمایید .

	. ســـپس کـــد مربـــوط بـــه ریمـــوت مـــورد نظـــر را بوســـیله کلیـــد UP/DOWN وارد نمـــوده و در انتهـــا بـــا فشـــردن کلیـــد
منـــو کـــد تعریـــف شـــده را تاییـــد نماییـــد کـــه در ایـــن حالـــت عبـــارت done بـــرروی نمایشـــگر ظاهـــر مـــی شـــود و مجـــدد

ســـر منـــوی rF را نمایـــش مـــی دهـــد . (در ایـــن حالـــت ریمـــوت مـــورد نظـــر پـــاک مـــی گـــردد)

www.DigiDSC.com
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8-کاربرد DOWN/MENU/UP در برد کنترل و
: U10 برنامه ریزی برد

ــرد U10 دارای 	 عــدد Push button مــی باشــد بنحــوی کــه ب
UP/ دو کلیـــد جهـــت بـــاز و بســـته نمـــودن دو و تـــک درب (حرکـــت
DOWN در منـــو) و یـــک کلیـــد جهـــت ورود بـــه منـــو مـــی باشـــد .

: U10 منوهای اصلی برد
برد U10 دارای 5 منوی اصلی به شرح ذیل می باشد :

: rF منوی .	
ــن صــورت امــکان لرنینــگ ریمــوت هــای ــو اســتفاده نماییــد در ای ــن من ــاک نمــودن ریمــوت هــا از ای جهــت لرنینــگ و پ

ــه بوســیله مــاژول هــای آمــاده میســر نمــی باشــد . متفرق
: )Basic Programming( Pr1 منوی .	

 از طریق این منو می توانید به چند منوی پرکاربرد برای برنامه ریزی برد کنترل دسترسی پیدا کنید .
: )Advanced Programming( Pr2 منوی .	

از طریق این منو می توانید به چند آیتم کم کاربرد و پیشرفته دسترسی پیدا کنید .
: l)Auto Closing( Auto منو .	

جهت تنظیم ابتدا و انتهای کورس حرکتی درب ها بصورت اتوماتیک از این آیتم استفاده نمایید .
: l)Password( Pass 5. منو

این منو قابلیت تعریف رمز ورود را به مصرف کننده می دهد .
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9- فعال کردن حالت پیش فرض منو ها
در صـــورت نیـــاز مـــی توانیـــد کلیـــه منوهـــا را بـــه تنظیمـــات پیـــش فـــرض بـــرد کنتـــرل تغییـــر دهیـــد و نحـــوه عملکـــرد بـــه شـــرح

ذیـــل مـــی باشـــد.
اخطـــار : پـــس از انجـــام ایـــن مرحلـــه ، کلیـــه تنظیمـــات انجـــام شـــده توســـط نصـــاب حـــذف شـــده و تنظیمـــات پیـــش فـــرض

بـــرد کنتـــرل جایگزیـــن خواهـــد شـــد .
	.   کلید MENU را فشار داده و نگه دارید .

	. هنگامـــی کـــه وارد منـــو گردیـــد مـــی بایســـت بوســـیله کلیـــد هـــای UP/DOWN منـــوی Pr1  را انتخـــاب و بـــه وســـیله
ــرای ــد. (ب ــاب نمایی ــم Def را انتخ ــای UP/DOWN آیت ــیله کلیده ــدد بوس ــوید و مج ــد MENU  وارد آن ش کلی
انتخـــاب هـــر آیتـــم کلیـــد MENU را فشـــار دهیـــد و بـــرای خـــروج از منـــو بـــدون ذخیـــره کـــردن اطلاعـــات مـــی بایســـت

بـــرروی یکـــی از ســـر منوهـــا بـــه  مـــدت ۰	 ثانیـــه صبـــر نماییـــد)
	. سپس کلمه AntE نمایش داده می شود که با انتخاب آن مجدد Def نمایش داده می شود.

	. حـــال مـــی بایســـت بوســـیله کلیـــد هـــای UP/DOWN جهـــت ذخیـــره شـــدن تنظیمـــات بـــه آیتـــم Fine وارد شـــده و
آیتـــم Si بـــه معنـــی تاییـــد را انتخـــاب نماییـــد.

:)Auto 10- زمان بندی موتور ها(منوی
بهتریـــن گزینـــه جهـــت زمـــان بنـــدی موتـــور هـــا تنظیـــم آنهـــا بصـــورت اتوماتیـــک مـــی باشـــد لـــذا در ایـــن حالـــت شـــرایط درب

هـــا (میـــزان جریـــان مصرفـــی) در پارامترهـــای مختلـــف بـــرد باکـــس U10 لحـــاظ مـــی گـــردد.
توجه: درصورت تنظیم اتوماتیک تک لنگه می بایست آیتم های tAP2 و tCh2 را برابر صفر قرار دهید.

جهت وارد شدن به منوی Auto Setting  می بایست مراحل ذیل را انجام دهید:
	.  کلید MENU را فشار داده و نگه دارید .

	. پـــس از ورود بـــه منـــو بوســـیله کلیـــد هـــای UP/DOWN منـــوی Auto  را انتخـــاب و بـــه وســـیله کلیـــد MENU  وارد
آن شـــوید  و مجـــدد کلیـــد MENU را فشـــار دهیـــد در ایـــن حالـــت رونـــد Auto Setting شـــروع مـــی شـــود.

توجـــه: در صورتیکـــه هـــر لحظـــه خواســـتار اتمـــام Auto Setting هســـتید کافیســـت کلیـــد MENU را فشـــار دهیـــد در ایـــن
صـــورت مقادیـــر نیـــز در حافظـــه بـــرد ذخیـــره نمـــی گـــردد.
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مطابق توضیحات مرحله 	 شماره ۰	 ، پس از رها کردن کلید MENU ، مراحل ذیل اجرا خواهد شد :
(لنگه درب ها در وضعیت نیمه باز قرار دارند)

)M1 , M2 حالت دو لنگه (موتور ها – A

	- ابتـــدا موتـــور M1 مقـــداری در جهـــت بـــاز شـــدن حرکـــت مـــی کنـــد
و پـــس از گذشـــت زمانـــی از حرکـــت مـــی ایســـتد.

ـــاز شـــدن حرکـــت مـــی ـــور M2 مقـــداری در جهـــت ب 	-  ســـپس موت
کنـــد و پـــس از گذشـــت زمانـــی از حرکـــت مـــی ایســـتد.

	- حـــال هـــردو موتـــور شـــروع بـــه حرکـــت در جهـــت بســـته شـــدن مـــی
نمایـــد و پـــس از گذشـــت زمانـــی از حرکـــت مـــی ایســـتند.

	- ســـپس M2 شـــروع بـــه بســـته شـــدن مـــی نمایـــد و زمانیکـــه درون
چهارچـــوب قـــرار گرفـــت مـــی ایســـتد .

5 - ســپس M1 شــروع بــه بســته شــدن مــی نمایــد تــا درون
چهارچــوب قــرار گیــرد .

ــان ــا زم ــد ت ــی نمای ــدن م ــاز ش ــه ب ــروع ب ــدا M1 ش ــال ابت 6- ح
ــد . ــره نمای ــه ذخی ــبه و در حافظ ــدن را محاس ــاز ش ــورس ب ک

7 - پس از آن M2 شروع به باز شدن می نماید.
ــاز شــدن معــادل انتهــای ــی باشــد کــه انتهــای ب ــد بصورت توجــه : نحــوه بســته بازوهــا بای

ــا») ــاق ه ــازو باشــد(جایگاه نصــب اتصــالات «دی ــی ب ــورس حرکت ک

8 - ســـپس M2 شـــروع بـــه بســـته شـــدن مـــی نمایـــد تـــا زمـــان کـــورس
بســـته شـــدن را محاســـبه و در حافظـــه ذخیـــره نمایـــد .

	 - پس از آن M1 شروع به بسته شدن می نماید.
در ایـــن حالـــت تمامـــی زمـــان هـــا و جریـــان مصرفـــی موتورهـــا در هـــر دو کـــورس بـــاز شـــدن

محاســـبه و در حافظـــه ذخیـــره مـــی گـــردد.
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)M1حالت تک لنگه (موتور – B

۱۱
بـــرد U10 ایـــن قابلیـــت را بـــه مصـــرف کننـــده مـــی دهـــد کـــه جهـــت افزایـــش امنیـــت بـــرای ورود بـــه منـــو پســـورد تعریـــف شـــود

، کـــه مراحـــل تعریـــف آن بصـــورت ذیـــل مـــی باشـــد :
	. کلید MENU را فشار داده و نگه دارید .

ـــا فشـــردن 	. زمانـــی کـــه وارد منـــو شـــد مـــی بایســـت بوســـیله کلیـــد هـــای UP/DOWN منـــوی PaSS  را انتخـــاب و ب
ـــرروی نمایشـــگر ظاهـــر مـــی شـــود. مجـــدد کلیـــد MENU عبـــارت yes ب

	. درصورتیکه بخواهید پسورد برای برد تعریف نمایید با فشردن MENU عدد مورد نظر خود را وارد نمایید.
ــه : درصورتیکـــه بخواهیــد پســورد را حــذف نماییــد مــی بایســت بوســـیله کلیــد هــایUP/DOWN عبــارت no را توج

انتخـــاب نماییـــد و منتظـــر خـــروج برنامـــه از منـــو شـــوید.

 

	-  موتـــور M1 مقـــداری در جهـــت بـــاز شـــدن حرکـــت مـــی کنـــد و پس
از گذشـــت زمانـــی از حرکـــت مـــی ایســـتد و در جهت بســـته شـــدن شـــروع
بـــه حرکـــت مـــی نمایـــد و بـــه انتهـــای کـــورس حرکتـــی خـــود می رســـد .

ـــاز شـــدن مـــی نمایـــد تـــا زمـــان کـــورس 	- مجـــدد M1 شـــروع بـــه ب
ـــاز شـــدن را محاســـبه و در حافظـــه ذخیـــره نمایـــد ب

ــای ــادل انته ــدن مع ــاز ش ــای ب ــه انته ــد ک ــی باش ــد بصورت ــازو بای ــب ب ــوه نص ــه : نح توج

ــا») ــاق ه ــب اتصالات«دی ــگاه نص ــد (جای ــازو باش ــی ب ــورس حرکت ک

M1 در جهـــت بســـته شـــدن حرکـــت مـــی کنـــد . وقتی موتـــور M1 موتـــور - 	
بـــه طـــور کامـــل بســـته شـــد، در ایـــن حالـــت تمامی زمـــان هـــا و جریـــان مصرفی
موتـــور در هـــر دو کـــورس بـــاز شـــدن محاســـبه و در حافظـــه ذخیـــره می گـــردد.
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Pr1 منوی

منو زیر مجموعه توضیح منو پیش فرض

Def AntE برگشت به تنظیمات کارخانه --

Tap1 0.0-2'.0 حداکثر زمان کارکرد موتور 	 در کورس باز شدن از صفر تا 	 دقیقه قابل تنظیم می باشد 28.0"

Tap2 0.0-2'.0 حداکثر زمان کارکرد موتور 	 در کورس باز شدن از صفر تا 	 دقیقه قابل تنظیم می باشد  صفر باشد
توجه: جهت تک درب عمل نمودن جک می بایست این آیتم برابر 28.0"

Tapp 0.0-2'.0 زمان کارکرد موتور 	 در کورس باز شدن نفر رو (فقط موتور	 (
توجه: حداکثر عددی که برای این آیتم می توانید تعریف نمایید برابر با taP1 می باشد 6.0"

Tch1 0.0-2'.0 حداکثر زمان کارکرد موتور 	 در کورس بسته شدن از صفر تا 	 دقیقه قابل تنظیم می باشد
توجه: جهت اطمینان از بسته شدن درب بهتر است این عدد از مقدارtCh2 بیشتر می باشد 28.0"

Tch2 0.0-2'.0  حداکثر زمان کارکرد موتور 	 در کورس بسته شدن از صفر تا 	 دقیقه قابل تنظیم می باشد
توجه: جهت تک درب عمل نمودن جک می بایست این آیتم برابر صفر باشد 28.0"

Tchp 0.0-2'.0 زمان کارکرد موتور 	 در کورس بسته شدن نفر رو (فقط موتور 	(
توجه: حداکثر عددی که برای این آیتم می توانید تعریف نمایید برابر با tCh1 می باشد 7.0"

Ra.p 0.0-2'.0
تاخیر باز شدن درب 	 نسبت به درب 	

برای جلوگیری از برخورد لنگه دربها در شروع باز شدن ،لنگه درب 	 باید قبل از لنگه 	
شروع به باز شدن کند.توسط این منو می توانید تاخیر باز شدن موتور 	 را تنظیم نمایید.

توجه: اگر این زمان را صفر در نظر بگیرید، ترتیب باز شدن دچار اختلال خواهد شد.

2.5"

Rc.h 0.0-2'.0

تاخیر بسته شدن درب 	 نسبت به درب 	
برای جلوگیری از برخورد لنگه دربها در انتهای بسته شدن ،لنگه درب 	 باید قبل از لنگه 	
شروع به بسته شدن کند.توسط این منو می توانید تاخیر بسته شدن موتور 	 را تنظیم نمایید.

توجه: اگر این زمان را صفر در نظر بگیرید، دربها در انتهای کورس حرکتی خود دچار
اختلال می شود.

7"

Tser 0.0-2'.0
مدت زمان تحریک بوبین قفل

توجه : نصب قفل برای جک های پارکینگی الزامی می باشد، اما درصورت عدم نصب، این
آیتم می بایست غیر فعال شود.

1"

Tinu 0.0-2'.0
زمان پس زدن موتور ها قبل از تحریک بوبین

درصورتیکه این قابلیت فعال باشد ، قبل از تحریک بوبین ابتدا موتورها در جهت بسته شدن
حرکت می کند و سپس بوبین قفل تحریک می شود،در این حالت زبانه قفل راحت تر آزاد

خواهد شد.

no

TrAL 0-100% درصد زمان پایان نرم در هر دو کورس بسته و باز شدن 20%

Tcue

این قابلیت فعال
است
Si

فشار نهایی در انتهای کورس بسته شدن جهت اطمینان از جفت شدن زبانه قفل برقی
وقتی محدوده سرعت آهسته توسط منوی trAl را فعال می نماییم. این احتمال وجود دارد
که بدلیل سرعت آهسته درب ، زبانه قفل برقی به خوبی چفت نشود. برای رفع این مشکل
پس از اتمام محدوده آهسته در انتهای کورس بسته شدن درب ها به مدت مشخص شده
در این آیتم با سرعت عادی حرکت می کنند تا از چفت شدن زبانه قفل برقی اطمینان

حاصل شود.
توجه : اگر  قفل نصب نمی کنید و یا سرعت آهسته را غیر فعال کرده اید ، این منو را در

حالت no تنظیم نمایید.

no
این قابلیت

غیرفعال است
no
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Pr1 منوی
منو توضیح منو زیر مجموعه پیش فرض

Chau

این قابلیت فعال است
0-2’.0

Auto Closing زمان بسته شدن اتوماتیک درب ها
در هنگامیکه درب ها باز باشند و پس از اتمام زمان تنظیم شده، درب به طور

اتوماتیک شروع به بسته شدن می نماید.
no

این قابلیت غیرفعال است

no

Chtr

این قابلیت فعال است
0-2’.0

Close After Pass بسته شدن سریع درب پس از عبور از میان چشمی
اگر در وضعیت شمارش برای بسته شدن اتوماتیک ، جسم متحرکی مانند
اتومبیل به طور کامل از بین چشمی ها عبور کند ، برد کنترل زمان تنظیم

شده برای منو را به جای منوی ChAu در نظر خواهد گرفت .

no
این قابلیت غیرفعال است

no

Fot1

این قابلیت فعال است

APCh )Fot1(	 تنظیمات مرتبط با چشمی حالت
بخش )	-6(

no
این قابلیت غیرفعال است

no

Fot2

چشمی در کورس باز و

بسته شدن فعال می شود

و در زمان تشخیص مانع از

حرکت متوقف می شود.

CFCh

)Fot2(	 تنظیمات مرتبط با چشمی حالت
بخش )	-6(

no
در زمان فعال شدن اگر مانعی

بین چشمی باشد در کورس

بسته شدن فعال می شود و

درب باز می شود

Ch

این قابلیت غیرفعال است

no

Sens no-5

Overload سنسور تشخیص
توسط این منو میزان حساسیت سنسور برخورد با مانع قابل تنظیم می باشد
اگر مانعی با درب برخورد نماید برد پس از تشخیص آن فرمان توقف را صادر می نماید.

no

Fine

ذخیره سازی انجام گردد

Si

ذخیره سازی
جهت ذخیره سازی هرگونه تغییرات می بایست وارد این آیتم شده و با

انتخاب Si تنظیمات خود را ذخیره نمایید .
توجه: درصورتیکه بخواهید از یک منو خارج شوید می توانید با انتخاب no از

آن منو خارج شوید.

no
ذخیره سازی انجام نگردد

no
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Pr2 منوی
منو زیر مجموعه توضیح منو پیش فرض

Tpre no-2'.0 زمان چشمک زدن فلاشر قبل از شروع باز شدن 1"

Pot 1 30-100
قدرت موتور 	

توجه: عدد نشان داده شده درصدی از حداکثر نیروی موتور 	 می باشد
75%

Pot 2 30-100
قدرت موتور 	

توجه: عدد نشان داده شده درصدی از حداکثر نیروی موتور 	 می باشد
75%

Spun

این قابلیت فعال است
Si

شروع حرکت  با حداکثر توان Si
این قابلیت غیرفعال است

no

Lppa

این قابلیت فعال است
Si

چشمک زدن فلاشر در مدت زمان شماره معکوس بسته شدن اتوماتیک no
این قابلیت غیرفعال است

no

Cos 1

این قابلیت فعال است
Si

میکروسوئیچ مرتبط با باز شدن
میکروسوئیچ می بایست برروی درب 	 ( آخرین درب که در کورس باز شدن باز می

شود) نصب گردد و به محض سنس نمودن، هر دو درب از حرکت می ایستد.

no
این قابلیت غیرفعال است

no

Cos 2

این قابلیت فعال است
Si

میکروسوئیچ مرتبط با بسته شدن
میکروسوئیچ می بایست برروی درب 	 ( آخرین درب که در کورس بسته شدن بسته

می شود) نصب گردد و به محض سنس نمودن، هر دو درب از حرکت می ایستد.

no
این قابلیت غیرفعال است

no

Cont 0-9999 شمارش تعداد دفعات اجرای کامل کورس باز و بسته 0

Fotp

این قابلیت فعال است
Si

فعال شدن تغذیه چشمی ها
بصورت پیش فرض جهت افزایش عمر چشمی ها، تغذیه آنها در زمانی که درب

درکورس باز و بسته شدن است وصل می گردد و در زمان STAND BY تغذیه چشمی
قطع می باشد،درصورتیکه بخواهید تغذیه چشمی بصورت دائم عمل نماید می بایست

این آیتم را فعال نمایید.

no
این قابلیت غیرفعال است

no

Fine

ذخیره سازی انجام گردد
Si

ذخیره سازی
Si جهت ذخیره سازی هرگونه تغییرات می بایست وارد این آیتم شده و با انتخاب

تنظیمات خود را ذخیره نمایید .
توجه: درصورتیکه بخواهید از یک منو خارج شوید می توانید با انتخاب no از آن منو

خارج شوید.

noذخیره سازی انجام
نگردد
no
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